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Q3 Q4 Q1 Q2 Q3 Q4 Q1 Q2 Q3 Q4 Q1 Q2 Q3
Study 1: Funded Flagship Study (DDT&E, Ground Validation) 3 Years 7/21/2014 7/17/2017
   Project kickoff 35 7/21/2014 9/1/2014
      Team coordination and planning 15
      Acquisition of hardware and software 20
   CPHS/IRB approval for overall project plans 60 9/1/2014 10/31/2014
   Development of the 3D RFID‐RTLS component 540 9/1/2014 2/23/2016
   Development of the Kinect component 540 9/1/2014 2/23/2016
   Development of interface and integration software 540 9/1/2014 2/23/2016
   Pilot testing of the integrated system 90 2/23/2016 5/23/2016
      Conduct initial pilot testing 60
      Results from pilot testing used to generate revision plans 30
   Iteration on the design of all components and software 150 5/23/2016 10/20/2016
   Final pilot testing of the integrated system 90 10/20/2016 1/18/2017
      Conduct final pilot testing 60
      Results used to determine readiness for validation in HERA 30
   Validation of the integrated system in HERA 120 1/18/2017 5/18/2017
      Conduct validation testing 90
      Data analysis and results generation 30
   Final reporting 60 5/18/2017 7/17/2017
Note:  Duration in days reflect full calendar days, not just working days.
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Significance
 This project will provide NASA with a quantitative methodology for collecting data 3D space 
utilization data that is validated for use in flight analogs and has potential direct applicability for use 
in actual flight environments.  
 This capability does not currently exist at NASA, and will have a significant positive impact on 
NASA’s ability to generate quantitatively derived NHV requirements by task and mission.  
 It will also feed directly into the use of computational modeling and simulation for habitat/vehicle 
design by providing a valid method to generate input data for modeling efforts.
System Design
 The ultra‐wide band 3D RFID‐RTLS system 
will utilize 4‐8 antennas, with 4 active tags on 
each person, to minimize occlusion.
 The volumetric scanning and biomechanical 
tracking system  will utilize 4‐6 Kinect V2 
systems, also to minimize occlusion
 The software design for the system uses a 
functional design model with a centralized 
integration and analysis capability.
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